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Opis przedmiotu zamówienia

Przedmiotem zamówienia jest dostawa trzech zestawów bezzałogowych statków powietrznych (BSP) z modułem RTK wraz 
z akcesoriami na potrzeby Wojewódzkiego Biura Geodezji i Urządzania Terenów Rolnych w Lublinie.
Należy podać markę, model, nazwa oprogramowania oraz wypełnić kolumny „Specyfikacja urządzenia” oraz „ Spełnia TAK/NIE”.
Marka drona …………………………						Marka kontrolera ……………………….           	
Model drona …………………………						Model kontrolera ……………………….
Producent oprogramowania………………………..				
Nazwa oprogramowania……………………….
W skład zestawu bezzałogowego statku powietrznego (BSP) z modułem RTK wraz z akcesoriami wchodzi:
· Dron DJI Matrice 4E z modułem RTK lub równoważny
· Akumulator do BSP – 3 szt.
· Akumulator do aparatury sterującej WB37 - 2 szt. lub równoważny
· Aparatura sterująca DJI RC Plus 2 lub równoważna
· Hub do ładowania
· Ładowarka USB-C
· Kabel zasilający
· Śmigła
· Gumowa osłona gimbala
· Walizka transportowa
· Pasek na ramię do walizki
· Oprogramowanie producenta BSP
· Karta pamięci micro SD 

Tabele równoważności:
	Bezzałogowy statek powietrzny 
	

	Parametr
	Minimalne wymagane parametry
	Specyfikacja urządzenia
	Spełnia TAK/NIE

	1. Typ
	BSP typu wirnikowiec posiadający co najmniej 4 silniki.
	
	

	2. Maksymalna Masa startowa
	Standardowe śmigła: 1420 g
Śmigła Low-Noise: 1430 g
	
	

	3. Udźwig 
	Maksymalny udźwig co najmniej 200 g
	
	

	4. Temperatura pracy 
	Możliwość wykonywania nalotów co najmniej w przedziale temperaturowym -10° do +40°C
	
	

	5. Maks. kąt nachylenia
	Min. 35°
	
	

	6. Wyznaczanie pozycji BSP
	Wyznaczanie precyzyjnej pozycji BSP metodą RTK z możliwością wykorzystywania obserwacji z sieci stacji referencyjnych.
	
	

	7. Maks. odporność na wiatr (start/lądowanie)
	12 m/s
	
	

	8. Czas lotu (bez wiatru)
	Min. 45 min (standardowe śmigła)
Min. 40 min ( śmigła low-noise)
	
	

	9. Dokładność RTK GNSS
	RTK Fix:
1 cm + 1 ppm (poziomo), 1,5 cm + 1 ppm (pionowo)
	
	

	10. GNSS
	GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS*
* GLONASS jest obsługiwany tylko wtedy, gdy włączony jest moduł RTK.
	
	

	11.  Beacon
	Wbudowany
	
	

	Akumulator – 3 szt.

	Parametr
	Minimalne wymagane parametry
	Specyfikacja urządzenia
	Spełnia TAK/NIE

	1. Pojemność
	Minimum 6741  mAh
	
	

	2. Maks. moc ładowania
	1.8C
	
	

	3. Napięcie standartowe
	14,76 V
	
	

	Aparatura sterująca

	Parametr
	Minimalne wymagane parametry
	Specyfikacja urządzenia
	Spełnia TAK/NIE

	1. Ekran
	Wbudowany ekran o przekątnej co najmniej 7”.
	
	

	2. Zasięg transmisji bez przeszkód i zakłóceń (CE)
	Zasięg transmisji co najmniej 5 km.
	
	

	3. Bateria – 2 szt.
	Akumulator litowo-jonowy 2S2P o wysokiej gęstości energii 18650 (6500 mAh @ 7,2 V) 46,8 Wh
	
	

	4. Temperatura pracy
	Możliwość pracy w temperaturze co najmniej -20 to +50 °C.
	
	

	5. Pojemność pamięci masowej
	Pamięć ROM 128 G + możliwość rozszerzenia za pomocą karty microSD
	
	

	6. Czas pracy na akumulatorze wbudowanym
	Min. 3.7 h
	
	

	Kamera

	Parametr
	Minimalne wymagane parametry
	Specyfikacja urządzenia
	Spełnia TAK/NIE

	1. Obiektyw
	Ekwiwalent ogniskowej: 24 mm
Ostrość: 1 m do ∞
FOV: 84°
Przysłona: f/2.8-f/11
Teleobiektyw średniego zasięgu:
FOV: 35°
Ekwiwalent ogniskowej: 70 mm
Przysłona: f/2.8
Ostrość: 3 m do ∞
Teleobiektyw
FOV: 15°
Ekwiwalent ogniskowej: 168 mm
Przysłona: f/2,8
	
	

	2. Liczba klatek na sekundę
	30 fps
	
	

	Moduł laserowy

	Parametr
	Minimalne wymagane parametry
	Specyfikacja urządzenia
	Spełnia TAK/NIE

	1. Zakres pomiaru
	1800 m (1Hz) @20% współczynnik odbicia
	
	

	2. Zakres padania ukośnego (odległość ukośna 1:5)
	600 m (1Hz)
	
	

	3. Strefa niewidoczna
	1 m
	
	

	4. Dokładność pomiaru odległości
	1-3 m: błąd systemu<0,3 m, błąd losowy<0,1 m
	
	

	5. Inne odległości
	±(0,2+0,0015D) (D oznacza odległość pomiaru 
w metrach)
	
	

	Gimbal

	Parametr
	Minimalne wymagane parametry
	Specyfikacja urządzenia
	Spełnia TAK/NIE

	1. System stabilizacji
	3-osiowy (tilt, roll, pan)
	
	

	2. Zakres mechaniczny
	Ograniczenia mechaniczne gimbala:
Tilt: -140° do 50°
Roll: -52° do 52°
Pan: -65° do 65°
Miękkie ograniczenia:
Tilt: -90° do 35°
Roll: -47° do 47°
Pan: -60° do 60°
	
	

	Czujniki omijania przeszkód

	Parametr
	Minimalne wymagane parametry
	Specyfikacja urządzenia
	Spełnia TAK/NIE

	1. Typ czujnika
	Wielokierunkowy dwusoczewkowy system optyczny, uzupełniony o czujnik podczerwieni 3D w dolnej części drona.
	
	

	2. Do przodu
	Zakres pomiaru dwusoczewkowego: 0.4-22.5 m
Zakres pomiaru: 0.4-200 m
Prędkość omijania przeszkód: Prędkość lotu ≤21 m/s
FOV: 90° (poziomo), 135° (pionowo)
	
	

	3. Do tyłu
	Zakres pomiaru dwusoczewkowego: 0.4-22.5 m
Zakres pomiaru: 0.4-200 m
Prędkość omijania przeszkód: Prędkość lotu ≤21 m/s Pole widzenia (FOV) - 90° (poziomo), 135° (pionowo)
	
	

	4. Boczny
	Zakres pomiaru dwusoczewkowego: 0.5-32 m
Zakres pomiaru: 0.5-200 m
Prędkość omijania przeszkód: Prędkość lotu ≤21 m/s
FOV: 90° (poziomo), 90° (pionowo)
	
	

	5. W dół
	Zakres pomiaru: 0.3-18.8 m
Prędkość omijania przeszkód: Prędkość lotu ≤10 m/s
Pole widzenia z przodu i z tyłu wynosi 160°, a z prawej i lewej strony 160°.
	
	

	Karta pamięci do bezzałogowego statku powietrznego – 1 sztuka

	Parametr
	Minimalne wymagane parametry
	Specyfikacja urządzenia
	Spełnia TAK/NIE

	1. Pojemność
	Min. 512 GB dedykowana do kamery fotogrametrycznej RGB
	
	

	2. Klasa prędkości
	A2
U3
V30
	
	

	3. Maks. szybkość odczytu
	200 MB/s
	
	

	4. Maks. szybkość zapisu
	140 MB/s
	
	

	Pozostałe usługi i wymagania

	1.
	Świadectwa lub metryki dla urządzeń

	2.
	Okres gwarancji min. 24 miesiące na drony i kontrolery oraz na baterie min. 12 miesięcy.  

	3.
	Bezpłatne wsparcie techniczne w okresie gwarancji, polegające na  wsparciu technicznym w formie kontaktu telefonicznego.

	4.
	Autoryzowany Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na terenie Unii Eurpejskiej.

	5.
	W okresie gwarancji, urządzenie zastępcze przy naprawie gwarancyjnej, trwającej powyżej 14 dni
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